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Entwicklung, Aufbau und Charakterisierung eines resonanten pneumatischen
Schrittmotors

Am Institut fir Medizingeratetechnik werden Moglichkeiten zur leichtgewichtigen Aktuierung von
Systemen untersucht, die im Magnetresonanztomographen eingesetzt werden sollen. Daher sind
pneumatische Antriebe, die ausschliel3lich aus Kunststoffen bestehen von gro3em Interesse. Der
Stand der Technik kennt bereits pneumatische Schrittmotoren fiir diesen Anwendungsbereich,
die allerdings nur wenig Drehzahl bzw. Vorschubsgeschwindigkeit erreichen kdnnen, da die
Betriebsfrequenz stark von der Lange der Zuleitung sowie der Schallgeschwindigkeit beschrankt
wird. Resonante Antriebe nutzen die Schwingungen in der Luftsdule und kombinieren diese ggf.
mit schwingungsfdhigen Elementen im Motor selber und kénnten daher hdhere
Geschwindigkeiten erreichen.
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Ziel der Arbeit ist es, einen solchen Motor prototypisch aufzubauen und seine Leistungsfahigkeit
zu untersuchen.

Fur den Aufbau steht eine Werkstatt nebst Personal sowie ein 3D-Drucker zur Verfugung. Zur
Charakterisierung von Hub, Kraft und Geschwindigkeit kann ein vorhandener Prifstand genutzt
werden.

Fachliche Anforderungen:
e Gute Basiskenntnisse in Mechanik

e Technische Krativitat
o Gute Kenntnisse in Konstruktion und CAD
o Leistungsbereitschaft, Selbststandigkeit und Kommmunikationsfreude
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