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Modellvalidierung gefiihrter Twisted String Antriebe

Am Institut fir Medizingeratetechnik (IMT) werden robotergestiitzte flexible Endoskope entwickelt.
Um dieses anzusteuern, werden Twisted-String-Aktoren (TSA) verwendet (Abbildung 1). Die Schniire
des Antriebs werden durch die Rotation der Motorwelle eines Elektromotors verdrillt und eine
Zugkraft erzeugt.

Im Rahmen der ausgeschriebenen Arbeit soll ein Modell fiir gefiihrte TSA (Abbildung 1) validiert
werden. Dafiir steht ein Versuchsstand (Abbildung 3) am IMT zur Verfligung. Es soll eine Verkniipfung
von dem Matlab-Simulink Modell zu dem Versuchstand aufgebaut werden. Die Simulationsergebnisse
(beispielhaft in Abbildung 2) sollen mit den Ergebnissen aus dem Versuchstand verglichen und
bewertet werden. Gegeben falls muss das Modell weiter angepasst und erweitert werden.
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Abbildung 2: Simulationsergebnisse Abbildung 3: Versuchsstand

Idealerweise bringen Sie mit:

e Sehr gute Kenntnisse in Matlab/Simulink
e Sehr gute Kenntnisse Messtechnik und Regelungstechnik
e Leistungsbereitschaft, Selbststandigkeit und Kommunikationsfreude

Das Thema kann je nach Interesse und Qualifikation individuell erweitert oder eingeschrankt werden.
Bei Interesse sende n Sie bitte Ihren Lebenslauf und eine kurze Motivation an folgenden Kontakt.




